Ces éléments de correction n’ont qu’une valeur
indicative. Ils ne peuvent en aucun cas engager Ia
responsabilité des autorités académiques, chaque jury
est souverain.



Corrigé avec baréme.

Partie A : Transformateur monophasé 50Hz 7 points
| Essai 2 vide
1. 1. N 0.5
(1w
1.2. ITI“—‘Ezlﬂﬂmojl 0,5
Uy 240
2 Upc _ 5 12 1
L3. Py=Riliy" avec Rj=-—"5=-—=0,50 doncPy=051"=0,5W<<P,
1DC
va = P]v =10W
I Essai en court-circuit
2. 1. 0,5
I_@ Ou pince ampéremétrique
U 24 1
2.2, Ppe= PN(?‘;C)2 = 10(5&6)2 =0,1W << Pee
P!'cc = P]C‘C =36W
P, 0,5
2.3, Pic=Rshee® done Rg=—5-= 36 _ 0,04Q2 = 40mQ ’
2CC O
111 I'ssai en charge
3.1." Voir document réponse ] 2,5
U, =228V soit 19 cm
P U,I, cos¢ 22.8. 0,5
3.2, m=-t= 220080 _ 830 o950,
Py U),cosp+P +P 22,830+10+36

Partie B : Moteur a courant continu alimenté par un pont tout thyristors : 8 points

I Moteur & courant continu
1.1. E=K®{ 3,5
{Le flux est constant car la machine est a aimants permanents et compensée
= in
30

donc E =kn
1.2. fonctionnement nominal: 0,5

1.2.a. P,=Ul=20.10=200W
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L2.b n=va %_gs 05
P, 200
1.2.c. pertes=p,+p;=40W or pj=RIF=0,2.10"=20W 0,5
donc p,=20W
P P 160 0,5
1.2.d, T, ="t=—"*_="—"—16Nm ’
Q n0l 100
1.2.e. E=U-RI=20-02.10=18V 0,5
13 k=2= 18107 Vninr 05
n__ 1000
Iz Pont tout thyristors
2.1, I1=2.5=10A ( voir oscillogramme ) 1
(3]
8, = 180 = 60°( voir oscillogramine )
2. 2.Voir document réponse 2 : _ 1,5
2. 2. a.
2.2. b. 0,5
2.3. u=E+RI+u. 8,5
<ur=E+RIlcar<uy >=0V.
2.4. Voircourbe figure 4 : 0,5
2.4 a.<u>=11V
2.4 b.E=<u>-RI=11-0,2.10=9V et n=>500 tr/min. 0,5
Partie C : Régulation de Ia vitesse de rotation du moteur : 5 points
I Chaine de retour
1. 1. 1.1 a. Enrégime linéaire V+=V donc U,=V 8,5
LLb V= .U, (diviseur de tension ) donc U, = i U, 0.5
R, +R, R, +R,
done U, = w.{}n =(1+ E{-2—)‘U“
R, R,
1.2 KeZraUeUn Yrs169_ 001 done Sr=2 !
n U, n U U,
. R, .. R,
il faut (1+—=)=2 soit —==1 donc Ry=10kO
R R,
H Régulation de vitesse
2. 1. 2 =—-~«-5»~3=50 tr/min.V 1
<u> 2010
n no<u> .
He—= . = 50.100 = 5000 {r/min.V
U, <u>» U,
2.2. 2.2.a. sin=1000tr/min Ue=n/H=02V et Ur=RKn=10V 0.5
2.2.b.U.=U. -0, donU, =102V 0,5
2.2.c. pN alors U | U,A etnA 1
A une diminution de n, répond une augmentation de n.
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Document réponse 1

TE’Izv = SRS +fj><s - i.]:z

avec Upy =24 V so1t 20 em

avec Ups = Rsl; = 1,2V soit | em
avec Uy = Xglh = 2,4 V s0it 2 cm

Diagramme vectoriel de Fresnel :

échelle 1 em pour 1,2V

—
12V

e
Jz: 19¢cm

>

Phase de u»

donc Uy =228V
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Document réponse 2

Chronogrammes

Hy

5 ' ’ >t (ms}

t (s )]
iThd
t (ms)
t (ms)
ntervalies de conduction :
Thy t (ms)

Thy
Th;
Ths
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